









































 




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In DIN EN 1��1-3:2010-12 sind aufgrund der europäischen Berichtigung EN 1��1-3:2006/A&:2012 folgende 
.orrekturen vorzunehmen: 

1� Berichtigung zu 1.2 

hEHU GHU 9HUZHLVXQJ ]X (1 ���� LVW GLH IROJHQGH QHXH 9HUZHLVXQJ KLQ]X]XI�JHQ� 

�(1 ������� $XVI�KUXQJ YRQ 6WDKOWUDJZHUNHQ XQG $OXPLQLXPWUDJZHUNHQ � 7HLO �� 7HFKQLVFKH 5HJHOQ I�U 
GLH $XVI�KUXQJ YRQ 6WDKOWUDJZHUNHQ�� 

,Q GHU OHW]WHQ =HLOH LVW 

ÄEN 1��3-6, %HPHVVXQJ XQG .RQVWUXNWLRQ YRQ 6WDKOEDXWHQ ² 7HLO �� .UDQEDKQWUlJHU³ 

GXUFK GLH IROJHQGH 9HUZHLVXQJ ]X HUVHW]HQ�  

ÄEN 1��3-6, (XURFRGH �� %HPHVVXQJ XQG .RQVWUXNWLRQ YRQ 6WDKOEDXWHQ ² 7HLO �� .UDQEDKQHQ³. 

2� Berichtigung zu 1.3 

%HWULIIW QLFKW GLH GHXWVFKH 6SUDFKIDVVXQJ� 

3� Berichtigung zu 1.5 

%HWULIIW QLFKW GLH GHXWVFKH 6SUDFKIDVVXQJ� 

4� Berichtigung zu 2.1 

'LH EHLGHQ 6SLHJHOVWULFKH VLQG GXUFK GLH IROJHQGHQ ]X HUVHW]HQ� 

Ä 

 Einschienen-8nterflansch-/aufkatzen, siehe 2.5.1, 

 Brückenlaufkrane, siehe 2.5.2. 

³ 
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5� Berichtigung zu 2.5.3 

,P $EVDW] ��� LVW 7DEHOOH ��� GXUFK GLH IROJHQGH ]X HUVHW]HQ� 

Ä 

 
)ür .ranbahnen 

)ür .ranunterkonstruktionen 
Einschiffige +alle 0ehrschiffige +alle 

   

Vertikale 
.raneinwirkung 

3 4 

AN0ER.8N*:  

Die ungünstigste 6tellung der 
4 .räne könnte sein: 

a) 3 .rane hintereinander und 
1 .ran auf einer weiteren 
.ranbahn oder  

b) 2 .rane hintereinander und 
2 .rane auf einer weiteren 
.ranbahn oder 

c) 2 .rane hintereinander und 
2 .rane übereinander auf zwei 
weiteren .ranbahnen 

6 

AN0ER.8N*:  

Die ungünstigste 6tellung der 
6 .räne könnte sein: 

a) 6tellung der .rane wie für 
eine einschiffige +alle und 2 
weitere .rane in einer weiteren 
+alle oder 

b) 6 .rane über mehrere 
+allen verteilt 

+orizontale 
.raneinwirkung  

1 

AN0ER.8N*:  

Es ist festzustellen, ob es 
ungünstiger ist, wenn zwei 
.rane zusammenarbeiten, 
um schwere /asten zu 
heben.  

2 

AN0ER.8N*:  

2 .rane je +alle, die 
übereinander arbeiten 

4 

AN0ER.8N*:  

8nter Berücksichtigung der 
Bedingungen für .ranbahnen 
und für einschiffige +allen 

³ 
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6� Berichtigung zu 2.6 

,P $EVDW] ���3 LVW GLH JHVDPWH 7DEHOOH ��� GXUFK GLH IROJHQGH ]X HUVHW]HQ� 

Ä 

Tabelle 2.4 ² D\namische )aktoren iM  für vertikale /asten 
�

 :erte für d\namische )aktoren 

1M  0,� � 1M  � 1,1 

Die beiden :erte 1,1 und 0,� decken die unteren und oberen 
:erte des 6chwingungsimpulses ab. 

2M  2M    h2min,2 ā YEM �  

hY - konstante +ubgeschwindigkeit in m/s 

min,2M und 2E  siehe Tabelle 2.5 

3M  
)1(1 33 EM �� 

P
PΔ  

Dabei ist 

PΔ  der losgelassene oder abgesetzte Teil der 0asse 
der +ublast� 

P   die 0asse der gesamten +ublast� 

3E    0,5 bei .ranen mit *reifern oder ähnlichen 
Vorrichtungen für langsames Absetzen� 

3E    1,0
  

bei .ranen mit 0agneten oder ähnlichen 
Vorrichtungen für schnelles Absetzen� 

4M  4M    1,0 vorausgesetzt, dass die in EN 10�0-2 für .ran-
schienen festgelegten ergänzenden Toleranzen der .lasse 1 
eingehalten werden. 

AN0ER.8N* )ür den )all, dass die in EN 10�0-2 für .ranschienen festgelegten 
ergänzenden Toleranzen der .lasse 1 nicht eingehalten werden, kann der 
d\namische )aktor 4M  mit dem in EN 13001-2 enthaltenen 0odell bestimmt werden.  

�
³�

7� Berichtigung zu 2.7.4 

%HWULIIW QLFKW GLH GHXWVFKH 6SUDFKIDVVXQJ� 

8� Berichtigung zu 2.12.2 

 ,Q GHU $10(5.81* LVW ÄEN 1��3-6, �.4.2.3³ GXUFK ÄEN 1��3-6, �.4.2(3)³ ]X HUVHW]HQ� 
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